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det(J(z*,y*) — M) =0.
| < 1et |A2| < 1, le point fixe est stable.
- an moins une valeur propre vérifie |A;| > 1, le point fixe est insta
— Si [\ = 1 pour au moins une valeur propre, une analyse plus fine est
ferent).

Solution 3.
1. Points d’équilibre

Les points d’équilibre (z*, 3", 2") sont solutions de & =0, § =0, 2 =0.
y=0,
—sin(z) —y+2=0,
—z—y=0.

De z = —y et y = 0, on obtient z = 0. Puis —sin(z) = 0 donne = = km, k € Z. Les 1 "‘L,f,:

d’équilibres sont donc :
(k,0,0), keZ| @
2. Linéarisation et stabilité des points d’équilibre
La matrice Jacobienne du systéme est :

0
J(z,y,2) = | —cos(z)
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